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1 Introduccion

1.1 Propésito de este manual

El propdsito de este manual es el de proveer las instrucciones para instalar y operar rapida y sencillamente el RMS1 — GR.
El manual comienza con una descripcidén general del producto siguiendo con las instrucciones para la correcta instalacion
del hardware. Mas adelante se detalla la configuracion y operacion del mismo.

1.2 Convenciones, términos y abreviaturas

Abreviatura Descripcién

ASCII American Standard Code for Information Interchange
RTU Remote Terminal Unit

GND Ground (Referencia de tension)

1.3 Descripciéon General del Producto

El RMS1-GR es un dispositivo de adquisicion y control de entradas y salidas digitales y analdgicas, por medio del
protocolo Esclavo Modbus RTU/ASCII (Esclavo)

El equipo posee hasta 16 entradas Optoaisladas o a Transistor, hasta 16 salidas a Transistor o a Relé y hasta 6 entradas
analogicas (0-10V), todas segun diferentes modelos de equipos.

La comunicacion serie se realiza por medio de un puerto serie RS232 o RS485.

Por medio de un dispositivos o software Maestro Modbus es posible obtener el estado de las entradas y modificar el
estado de las salidas, en forma individual o grupal.

Conectando 2 RMS1-GR puede crear un tinel de entradas/salidas digitales
En resumen las caracteristicas del equipo son:

Hasta 16 Entradas Digitales, Opto aisladas o Transistor
Hasta 16 Salidas Digitales, Transistor o Relé

Hasta 6 Entradas Analdgicas (0-10V)

1 Puerto serie RS232 / RS485

Protocolo de comunicacion Modbus Esclavo ASCII o RTU
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Salidas RM51-GR
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Digitales

Entradas RS232/485
Digitales B :::
RS485 RS232 POWER - Modbus
Entradas Esclavo
Analdgicas Modbus
Maestro
5
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1.4 1.4 Alimentacion

Fuente de Alimentacién
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| l

= zoens| | o[he
IIIFEE!!EEﬂ!l_fg;:

i,

| |
EEESEEoSEEEo0SE000)

llustracion 1 - Bornera de alimentacion
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1.5 Conexion del puerto serie
El RMS1-GR posee un puerto serie RS232 en una ficha DB9 o un puerto serie RS485 en una ficha RJ45.

Nota Importante: Sdlo puede ser utilizado un puerto a la vez y no en forma simultanea.

1.5.1 Conexion RS-232

R5232 sin control de flujo

PC RMS1-GR
= ey
e —
S DB9 Hembra DB9 Hembra
RxD 2 . 3 TxD
TxD 3 . 2RxD
GND5 ., 5GND

llustracion 2 — Cable de conexion serie RS232

1.5.2 Conexion RS485

BEEEEEERSE0E8B8E)

RS485
| . PIN7 TR
- -G z XK PIN8 TR+
e | o Em e RS485 1
Pin 1

llustracion 3 — Conexion del RS-485
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1.6 Leds indicadores

EL RMS1-GR posee 3 leds indicadores: Power, Rx y Tx.

Led Power/ CFG
Este led indica diferentes estados del dispositivo.

Al energizar el equipo, el led de Power parpadea rapido durante los primeros 7 segundos, indicando el tiempo para
escribir el comando “CFG” que permite ingresar a la configuracion del dispositivo. Pasado ese tiempo, si no se ingreso el
comando, el led de Power se mantiene encendido durante el resto del funcionamiento, indicando que el equipo esta

energizado.

En caso de que se ingrese el comando CFG, el led de Power parpadea mas lento mientras permanezca en el modo
configuracion. Al salir de este modo, se mantiene encendido permanentemente.

Leds Tx y RX

El led de Rx parpadea cuando se recibe un paquete Modbus desde el maestro, aunque ese paquete no sea para el ID de
ese esclavo que lo esta recibiendo.

El led de Tx parpadea cuando se envia un paquete Modbus valido hacia el maestro. No lo hace cuando se envian
excepciones.

S S S e S == =) U]
L
¥
~—
7 oc
- - 5K E o x
RN SIS =)
llustracién 4 — Leds en el panel frontal
Led de Power Led Rx Led Tx Descripcion
Destella muy El RMS1-GR esta arrancando. Se dan 7 segundos para ingresar al
rapido modo configuracion a través del comando CFG por consola.
Destella lento El RMS1-GR esta dentro del modo configuracion del equipo.
Un dnico El RMS1-GR esta recibiendo un paquete Modbus.
parpadeo
Un dnico El RMS1-GR esta enviando un paquete Modbus valido.
parpadeo
Permanece fijo El RMS1-GR esta configurado y listo para responder consultas del
Maestro Modbus.

www.exemys.com
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2 Modelos y Especificaciones Técnicas

2.1 Modelos

La familia de productos RMS1-GR posee diferentes tipos de entradas y salidas digitales y analdgicas.

e Hasta 16 Entradas Digitales, Opto aisladas o Transistor
e Hasta 16 Salidas Digitales, Transistor o Relé
e Hasta 6 Entradas Analdgicas (0-10V)

CODIGOS DE PEDIDO

RMS1-AB-110-CD - EF - GR - MB

Cantidad de salldas digite

\— Cantidad de entradas analdgicas (0 6 6)

(Maximo de 8 Salidas Digitales)

+~lac (C QA1 :"i
dies \V, 0 0 19)

Cantidad de entradas digitales (0, 8 0 16)

Tipo de entradas digitales (T: a transistor, O: a optoaislador,

X: ninguna)

2.2 Especificaciones Técnicas

Parametro Minimo Maximo Unidad
Tensién a la Salida 3 45 Vdc
Corriente a la Salida -- 50 mA
Tension a la Entrada, Activada 3,5 28 Vdc
Tension a la Entrada, Desactivada 1,5 Vdc
Impedancia a la Entrada 22 Kohm
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3 Configuracion Serie

3.1 Descripcion General

El equipo RMS1-GR cuenta con un modo de configuracion a través de consola serie muy intuitivo que permite configurar
el equipo de forma rapida y sencilla.

Instale el software terminal de Exemys que puede descargar desde aqui: http://www.exemys.com/console para
configurarlo.

Abra un puerto COM de su PC a 9600bps con el software Console y presione el boton CFG de la derecha durante los
primeros 7 segundos posteriores a energizar el RMS1-GR.

f ™
4 Exemys Console - v1.0 =S R= | =] |ﬁ

Connection | Buttons  Functions
Senal Port |
Baudrate P
Close
g R
W Available device list = Jlé]
COM1
comMz
COMS
COME
COmM7
COom27
L. A
Device: - Status: DISCONNECTED

L ]

El equipo permanecerd en el menu de configuracion hasta que se vuelva a energizar o hasta que se ingrese la opcidn de
salida presente en dicho mend. A partir de alli el equipo queda preparado para responder a encuestas de algin maestro
Modbus.

El menl consta de opciones numéricas, es decir, el usuario sdlo puede ingresar nimeros para elegir las distintas
configuraciones. Con la tecla ESC se tiene la posibilidad de volver hacia atras en el menu, deshaciendo la opcién
ingresada previamente.

www.exemys.com 10
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3.2 Pantallas y Menties de Configuracion

Apenas se presion CFG se accede al menu principal:

| Menu principal

Configuracién del RMS1 - XXXX (Firmware V.x.y.z)
1) Modo Modbus

2) Puerto Serie

3) Numero de ID

4) Excepciones

5) Maestro Modbus

6) Mostrar Configuracidn
7) Salir

XXXX: es el modelo del equipo.
V.x.y.z: es la version de Firmware del equipo.

A través de las teclas numéricas se puede acceder a cualquiera de los submenues.
Seleccionando la opcién (1) del menu principal se puede elegir el Modo Modbus a utilizar, ASCII o RTU.

En el submenu “Modo Modbus”

Modo Modbus

1) RTU

2) ASCIT

ESC vuelve al menu anterior

Seleccionando la opcidn (2) del menu principal se puede acceder a configurar los parametros del puerto serie, ya sea
Baud Rate, Bits de Datos o Bits de Paridad.

En el submenu “Puerto Serie”

Puerto Serie

1) Baud Rate

2) Bits de Datos

3) Paridad

ESC vuelve al menu anterior

Seleccionando la opcion (3) del menu principal se puede acceder a cambiar el Nimero de Id del Esclavo Modbus.

En el submenu “Numero de ID”

Numero de ID

ESC vuelve al menu anterior, ENTER guarda el numero

Ingrese el Nimero de ID (1 - 254) [actual = 25]:

www.exemys.com 1 1
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Seleccionando la opcion (4) del menu principal se puede habilitar y deshabilitar las excepciones como respuestas del
esclavo Modbus.

En el submenu “Excepciones”

Excepciones

1) Habilitadas <-
2) Deshabilitadas
ESC vuelve al menu anterior

Seleccionando la opcion (6) del menu principal se puede visualizar la configuracion actual del equipo.

En el submenu “Maestro Modbus”

Maestro Modbus

1) Habilitado

2) Deshabilitado <-

3) Timeout

4) Tiempo entre consultas

ESC vuelve al menu anterior

Seleccionando la opcién (6) del menu principal se puede visualizar la configuracion actual del equipo.

En el submenu “Mostrar Configuracion”

Configuracidén Actual

Modbus: ASCII
Serie: BaudRate: 9600
Bits de datos: 8 Bits
Paridad: Sin Paridad
Esclavo: 25
Excepciones: Habilitadas

Seleccionando la opcion (7) del menu principal se sale del menl guardando la Ultima configuracion actualizada.

www.exemys.com 1 2
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4 Mapa Modbus

4.1 Descripcion del Mapa Modbus

A continuacion se muestra el Mapa Modbus, con las zonas de memoria correspondientes a cada uno de los registros del
esclavo Modbus.

Zona de Ubicacion Descripcion
Memoria
INPUT 30.001 a Entradas Analégicas
REGISTER 30.006
30.007 a Reservadas
30.008
30009 Entradas Digitales
30010 Reservada
30011 Salidas Digitales
30012 Reservada
INPUT STATUS |10001 a Entrada Digital 1 a 16
10016
COIL STATUS 00001 a Salida Digital 1 a 16
00016
HOLDING 40001 a Registros 1 a 10 y Registro 12 de uso general.Registro 11
REGISTER 40012 para escritura de salidas digitales.

El RMS1-GR consta de 16 entradas digitales, 16 salidas digitales y 6 entradas analdgicas.

Vale destacar que en la direccion 30009 del INPUT REGISTER, la cual contiene el estado de las entradas digitales del
equipo, el bit 0 (o menos significativo) se corresponde con la entrada digital 1, y el bit 15 (o mas significativo) se
corresponde con la entrada digital 16. Lo mismo ocurre con las salidas digitales y las entradas analdgicas

El registro INPUT STATUS de la direccion 10001 a la 10016 contiene en cada una de sus direcciones el estado individual
de cada una de las entradas digitales.

El registro COIL STATUS 00001 a 00016 contiene en cada una de sus direcciones el estado individual de cada una de las
salidas digitales.

Los registros HOLDING REGISTER 40001 a 40010 y 40012 son usados como registros de usos generales, esto significa
que se podran cargar datos y luego consultarlos sin que estos se modifiquen. El registro 40011 se utiliza para modificar el
estado de todas las salidas digitales, si se desea cambiar el estado de todas las salidas a través de un solo intento se

www.exemys.com 1 3



RMS1 — GR Manual del usuario Exemys

debe escribir sobre este registro. Si se modifica el estado de cualquiera de las salidas digitales por el método
convencional el valor del registro 40011 también se modifica.

Ej.
Se ingresa el valor ‘2’ en el registro 40011.

40011: <00002> 00001: <0>
— » 00002: <1>
00003: <0>

00004: <0>

00005: <0>

00006: <0>

00007: <0>

00008: <0>

00009: <0>

00010: <0>

00011: <0>

00012: <0>

00013: <0>

00014: <0>

00015: <0>

00016: <0>

A continuacion se cambia el estado del registro COIL 00001 por un pedido, pasando a valer ‘1’. El registro 40011 pasa a
valer *0003".

00001: <1> _____,  40011: <00003>
00002: <1>
00003: <0>
00004: <0>
00005: <0>
00006: <0>
00007: <0>
00008: <0>
00009: <0>
00010: <0>
00011: <0>
00012: <0>
00013: <0>
00014: <0>
00015: <0>
00016: <0>

En el caso de ingresar un valor que represente un valor mayor al de las salidas del equipo (para 16 salidas el nimero
maximo que se puede ingresar en el registro 40011 es 65535) quedara registrado solamente el valor menos significativo
del que se ingreso.

Ej.

Para un equipo que dispone de 8 salidas digitales, si se ingresa el valor ‘65000’ (valor valido si el equipo tuviese
16 salidas) el valor que se tendra en cuenta y por ende se registrara es ‘232’ (ya que se tienen en cuenta solo los Ultimos
8 bits del valor ingresado).

www.exemys.com 14
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5 Maestro Modbus (Tunel de entradas/salidas)

El modo de Maestro Modbus nos permite realizar un tinel de entradas y salidas entre dos equipo RMS1-GR de modo tal
que las entradas digitales de uno se reflejen en las salidas digitales del otro.

Para que esto funcione correctamente se deben cumplir los siguientes requisitos:

- 2 RMS1-GR con 1 de ellos con el Maestro Modbus habilitado y el otro no
- Mismo Baud Rate de comunicacion

- Misma Paridad

- Misma Cantidad de bits de datos

- Mismo ID Modbus

En el equipo que posee el Maestro Modbus habilitado también es posible configurar el Timeout de respuesta del equipo
esclavo y el tiempo entre cada consulta. Se configura en milisegundos.

Es conveniente que el tiempo entre consultas sea lo mas pequeiio posible ya que esto minimiza el tiempo que tardan en
reflejarse los cambios en el otro equipo. Solo se subira este tiempo si el medio de comunicacion entre los dos equipos no
es un cable directo.

RS232
RMS1-GR RMS1-GR
=
i ELI it Sy
moweg i [ , ||||]J\ W
DB9 Hembra DB9 Hembra
RxD 2 . 3TxD
TxD 3 , 2 RxD
GND 5 . ., S5 GND
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RS485

RMS1-GR

| ————

Exemys

RMS1-GR

—————

| raincn T

o Tar = 1
mwsl: [
TP T P T P LT RJ45

PIN7 - TR-

‘ ran Suemp
| = e
OUE meeg::
R\Jq& e T 1101 Lo b1 £ 1.1-5 .1

PIN8 TR+

» PIN7—+TR-

> PIN8 TR+
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6 Conexionado

6.1 Abreviaturas

Abreviatura

Descripcion

NC

Borneras no conectadas

ANXx

Entrada analdgica (0-10V). x es el numero de entrada

INXx

Entrada digital (Opto/Transistor). x es el numero de la entrada

OUTx

Salida digital (Rele/Transistor). x es el numero de la salida

GND

Referencia negativa

COM

Comun del opto-aislador o del rele

6.2 Bloques de entrada y salida

Las borneras de salida y entrada de los equipos RMS1-GR estan divididos en bloques de entrada o salida. Y cada entrada
y salida puede variar entre distintos tipos segtin el modelo. Como muestra la siguiente imagen:

19 20 21 22 23 24 25 26 2728 29 30 31 32 33 34 35 36

‘ RELE *

v

SIGOSN0E R SCGCISNGS S

OPTO-AISLADOR

TRANSISTOR | | TRANSISTOR
IN - ANALOGICAS
0-10Volt PXPMVS RMS1-GR mopsus o
Wim :::
Bl eoo
RS232 POWER
_
BT | | ouT
OPTO-AISLADOR | « CSICINSISICISIS SISIGIONSIVEIS > RELE
TRANSISTOR TRANSISTOR
123 456 7 8 91011 1213141516 17 18
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6.3 Conexionado de los modelos existentes

RMS1-TT-110-1616-0X-GR-MB

MODBUS REMOTE I/O

RMS1-TT-110-1616-0X-GR-MB

MODBUS REMOTE I/O.

'RMS1-TT-110-1616-0X-GR-MB

RMS1-TT-110-168-6V-GR-MB

MODBUS REMOTE I/O

RMS1-TT-110-168-6V-GR-MB

MODBUS REMOTE I/O.

'RMS1-TT-110-168-6V-GR-MB

18
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RMS1-OR-110-168-6V-GR-MB
RMS1-OR-110-168-6V-GR-MB MODBUS REMOTE /O
W N M S IO N OO E Il':| l: ﬂ lS E E II: = g
Z ZZEZZZZZZ 8322350350253 8 8 8
0]6]0]0]00I0]OlOIOIGICICITIOITIWIT
'RMS1-OR-110-168- 6V—GR MB MODBUS REMOTE 1/0

RMS1-OR-110-1616-0X-GR-MB

'RMS1-OR-110-1616-0X-GR-MB MODBUS REMOTE 1/0

-~ - n 0
=
=2 =2
o] o

HOOOEOOCOOEEOO®

n 0 ™~ 0
= Z

QCOMZ

|_
°
@

eOUT7

RMS1-OR-110-1616-0X-G

-MB MODBUS REMOTE I/0

L]

< m

L] v L Ll
F F F FE
3 3 3 2

a
-
=2
o)

®0UT10
ecom

R
(39 69 (9) (39 62 (1) (39) 29 29 @7

*NOTA: Las borneras que no se identifiquen en el esquema no son utilizadas por el modelo en cuestion

www.exemys.com
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A Caracteristicas Técnicas

A continuacion se detallan los valores minimos y maximos admisibles tanto en las entradas y salidas digitales como en las
entradas analdgicas de tension, como asi también el consumo de alimentacion del RMS1-GR.

1. Consumos de Alimentacion

12 vdc 70 mA
24 Vdc 70 mA

24 vdc 110 mA

12 vdc 250 mA
24 vdc 160 mA

2. Entradas Digitales
Para activar las entradas digitales se debe aplicar una tensién continua en forma externa. Esta fuente de tension tiene
que compartir el Terminal de GND con la alimentacion del equipo. De ser necesario se puede usar la misma fuente que se
utiliza para alimentar al RMS1-GR.
El tipo de entrada es Sinking. Acepta sensores o dispositivos tipo PNP sourcing.

Tension de activacion 3.5 25 Vdc
| Impedancia de entrada | 2 | - | KO

A continuacion se muestran 2 ejemplos de cdmo conectar una entrada ya sea directamente desde la misma fuente que
alimenta al equipo como desde una fuente externa en donde se ve claramente que deben compartir el Terminal comun.

www.exemys.com 20
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= =~
T ., _Entrada Digital |, EntradaDigital
' o of Contacte
) 1= Sach
1) il
17} Contacto 1
= F’ Sao =
A I
fi L
ii 7 3.5 a 18 Vido
W 1 e
| +Vin L +¥in 1
0 ul
{ ‘-} __ |03 28vde i :-1 __|10a30vde
2 o T - o T
5 ' GND 5 ' GHD
3 - 3 B
5 3
Entrada digital con fuente Unica Entrada digital con fuente doble

3. Salidas Digitales
Las salidas digitales son del tipo colector abierto. La carga que se conecte debe alimentarse con una fuente de tension
externa y tienen que compartir el Terminal de GND con la alimentacion del equipo. De ser necesario se puede usar la
misma fuente que se utiliza para alimentar al equipo.
El tipo de salida es NPN Sourcing (Colector Abierto)

Tension maxima 45 vdc
Corriente maxima 50 mA
_ B
7 Salida Digital ol Salida Digital Carga
o of |
;
i (7
- Carga =
% 3
b g 3346 Mo
i : —_—
3| A =
s [ (0
L _+Vin T""Iwh—
) i)
\ "
{ 3 __|10a30vde { 5 __|10=30vde
> \ E L m
£ 7 T L]
3 | GHD -] . (GHD
5 3
Salida digital con fuente ninica Salida digital con fuente doble
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4. Salidas Digitales para accionar un Relé
Cuando se utiliza la salida digital para accionar la bobina de un relé es necesario agregar a la conexion un diodo de
proteccion para evitar dafios a la salida del equipo. Este se debe conectar en inversa, es decir el anodo al borne de la
salida del equipo y el catodo al borne positivo que alimenta al Relé.
El Relé debe alimentarse utilizando una fuente de tension externa, compartiendo el Terminal de GND con la fuente del
equipo, o de ser necesario se puede emplear la misma fuente con la que se alimenta al RMS1-GR.
A continuacion se muestra en la siguiente imagen como realizar la conexion de un relé en una salida digital del equipo:

ml
" O | ._Salida Digital
(. Salida Digital i:;_
I | Iz
& D
1y I
Il'-.l'"i ||..'—_ ——r
= i @ K
£ %
1L 7 >
'-T :Tg‘
ﬂ ] ' +Vin
| +Vin I
Ly !
Il Il._"
i [ & _110=a30vde | 4245 vdo
i G —A10=230¥de 5 o T
- I - =
e || | B8 T 5| | Hlow T
-1 (=] GHD 1 (A
3 (] [™ -
]
Salida con Relé con fuente inica Salida con Relé con fuente doble

5. Salidas a Releé

Las salidas a relé del RMS1-GR nos permiten abrir o cerrar un circuito, utilizando el contacto normal abierto y comdn de
un relé.

El RMS1-GR posee en sus salidas a Relé la particularidad de tener un contacto comun cada un grupo de ocho contactos
normal abiertos. Este contacto comun puede conectarse a una tension positiva como a GND, teniendo en cuenta que
dicho comun se utilizara para los ocho bornes normal abiertos.

Tensidn Alterna maxima 125 Vac
Tensidn Continua maxima &0 Vide
| Corriente maxima | 1 | A
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W t_ Hormal Abierto Pl T l-:- Hormal abierto Carga
|| B ' & i
E Comun ﬁc Comun
7 7
5 E b saan
£ £ .
:, 5 itb 1A4- 3 a 125%ac
b B b
!li,i +Win "E +¥in I
5 )
{ o _l10a30vde i [{ |10 a 30 vdo
1l T 2l B T
T i
5 ~ GHD 3 = GHD
3 \L 3 &
3 3
Salida a Relé con fuente anica Salida a Relé con fuente doble

6. Entradas Analdgicas
Las entradas analdgicas estan referidas al Terminal GND del equipo, por lo que la fuente que se utilice para alimentar al
sensor debe compartir el borne GND con el equipo.

Entradas Analdgicas de Tensién (0-10V)

Fondo de escala 10.00 Vdc
Resolucion 0.01 vdc
Tolerancia +0.2 % plena escala
Impedancia de entrada 13.3 KQ

A continuacion se muestran 2 ejemplos de cdmo conectar una entrada analdgica de tensién tanto para fuente simple
como para fuentes independientes.
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Analégica para fuente Unica Analdgica para fuente doble
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RMS1 — GR Manual del usuario

Exemys

Conexionado del Puerto RS485

Conexiones

INCORRECTAS

Conexion
CORRECTA

t’
4 :
o

EE} Derivaciones gl

T 1 Estrella e
my, ¥

Encadenamiento
iDaisy Chain)

Resistencias de Terminacion

Ventajas

- Evitan reflejos que producen errores en la comunicacian
- Imprescindibles para distancias grandes

- 5a colocan en ambos extremos de la linea R5485

TR+ TR-
B
O|Q| reies

Resistencia

120 Ohms

- Atenian levemants la sedal
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