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1 Descripcién general

El RMS1-RM es un dispositivo de adquisicion y control de entradas y salidas digitales y
analdgicas, por medio del protocolo Modbus RTU / ASCII (Esclavo).

La comunicacion serie se realiza por medio de un puerto serie RS232 o R5485.

Por medio de un dispositivo o software Maestro Modbus es posible obtener el estado de las
entradas y salidas, y modificar el estado de las salidas, en forma individual o grupal.

Las entradas digitales pueden usarse como entrada de pulsos (desde firmware 2.3 se
almacenan en memoria no volatil)

Conectando 2 RMS1-RM puede crear un tinel de entradas/salidas.

La version con entradas y salidas analdgicas puede usarse como un conversor 0-10V a 4-
20mA o0 4-20mA a 0-10V.

Modelos disponibles

Modelo Puertos Entradas Salidas Entradas Salidas
Digitales  Digitales Analégicas Analogicas
(Conteo) 0-10V/4-20 mA 0-10V / 4-20 mA
RS232
RMS1-TT-110-42-0X-RM-MB RS485 4 2 - -
RS232
RMS1-TT-110-42-4VI-RM-MB RS485 4 2 4 -
RS232
RMS1-TT-110-42-2VI-2VI-RM-MB RS485 4 2 2 2
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2 Asignacién de terminales

RMS1-TT-110-42-0X-RM-MB
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3 Led Indicadores

EL RMS1-RM posee 3 leds indicadores: Power, Rx y Tx. Pueden funcionar en forma
independiente o en combinacién para indicar un estado particular

Power Rx Tx Descripcion

Permanece encendido Permanece encendido Permanece encendido El RMS1-RM esta en
junto a Rx y Tx junto a Power y Tx junto a Rx y Power  etapa de encendido

El RMS1-RM est3 listo

Permanece encendido )
para funcionar

Se recibié un paquete

Un Unico parpadeo Modbus valido

Se transmitio un

Un Unico parpadeo paquete Modbus

Modo configuracion,
Apagado Apagado el cable USB se
encuentra conectado

Parpadeo lento y
continuo
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4 Configuracién

El RMS1-RM provee una consola de comandos para su configuracion, via Puerto USB.

Para acceder a ella se debera conectar el RMS1-RM a un puerto USB de una PC y esta debera
contar con el programa tipo terminal marca Exemys, denominado Exemys Console.

Otra variante del software Exemys Console, es la version para celular (Android), para lo cual
debera contar con un adaptador OTG para conectar al celular.

="

OT1G

El programa terminal para PC y el driver para el USB lo puede descargar desde aqui:
e http://www.exemys.com/rmsrmdriver
e http://www.exemys.com/console

El programa terminal USB para Celular (Android) lo puede descargar desde aqui:
e http://www.exemys.com/usbconsoleandroid

41 Console PC.

Una vez instalado el controlador y el programa tipo terminal, se debera ejecutar este ultimo,
conectar el RMS1-RM a un puerto USB de la PC y seguir los siguientes pasos.

1. Dirigirse al menl Connection->USB, se abrira una ventana con la descripcidn de todos
los productos Exemys con USB encontrados.Seleccionar con “doble clic” el producto que
se desea configurar.

g T I
e =

Connection] Buttons Functions

USE - -
& B8 Available device list S
Serial Port == -
————————— RM51-RM
Baudrate *
Close
Device: - Status: DISCONNECTED
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Luego presidn el botdn CFG a la derecha. Debera visualizar el siguiente menu:

RMS1-RM Configuration

Modbus Mode

Serial Port

ID Number
Exceptions

Inputs Antidebounce
Counters divisor
Analog Input
Analog Output
Master Mode

RTS Control

Show Configuration

o> oo -Joond wh P

(Firmware v2.0)

Usando el teclado numérico podra recorrer las diferentes opciones de configuracion.

Segun el modelo de equipo y la version de firmware vera mas o menos opciones.

4.2 USB Console Android.

Abra el programa terminal Exemys USB Console Android en el celular y seleccione el dispositivo
al que se desea conectar. Una vez seleccionado el dispositivo, el sistema le solicitara permiso de

conexion y de ser aceptado conectara automaticamente.

ow 4 48% @ 11:09

Exemys USB Console c <  Exemys USB Console

USB Devices

RMS2-PT-110-00-80-1A3-MB - 128
Vendor 0403, Product 6015

RMS1-TT-110-42-4VI-RM-MB - 763

Vendor 0403, Product 6

SGW1-IA3-MMP - 210

vendor 0403, Product 6

IConnected.

DW 4 85% @ 17:04

F T &
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Luego de establecer la conexion podra configurar el equipo con los parametros que desee,
escribiendo los comandos establecidos a continuacion o utilizando los botones pre-establecidos
que el software propone.

v 4 47% g 13 oW 4 47% g 14

& Exemys USB Console F ™ W ¢ & Exemys USB Console Sl L B |

Menu 1 — Modo Modbus
Selecciona entre modo ASCII o RTU

Modbus Mode

1) RTU
2) ASCII
Press ESC to return to previous menu

Menu 2 — Puerto Serie
Configura los parametros del puerto serie del esclavo Modbus.
Los baud rates posibles son 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 y 115200 bps

1) Baud Rate

2) Data Bits

3) Parity

Press ESC to return to previous menu

Menu 3 — Numero de ID
Indica el nimero de ID del esclavo Modbus

ID Number

Enter ID number (1 - 254) [current = 1007]:

[o2)
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MenU 4 — Excepciones
Indica si el esclavo Modbus debe responder con excepcion u omitir en caso de error

Exception

1) Enabled
2) Disabled

Menu 5 — Antirrebote de entradas digitales

Configura el valor antirrebote de las entradas digitales (Esta caracteristica esta disponible
desde el firmware 1.1 en adelante.)

Inputs Antidebounce

1) Input 1
2) Input 2
3) Input 3
4) Input 4

Press ESC to return to previous menu

Menu 6 — Divisor Contadores

Configura el valor del divisor de los contadores de pulsos para cada entrada. (Esta
caracteristica esta disponible desde el firmware 1.1 en adelante.)

Counters divisor

1) Input 1
2) Input 2
3) Input 3
4) Input 4

Press ESC to return to previous menu

Menu 7 — Tipo de Entrada Analdgica
Permite seleccionar el tipo de entrada analdgica, ya sea de Tension o de Corriente de cada
entrada. (Solo en modelos con entradas analdgicas)

salidas Digitales, segun los valores que toma las entradas Analdgicas. Dicho

f A partir de la version de firmware 1.8, el equipo permite tomar el control de las
funcionamiento se explica en el capitulo 8.

Analog Inputs

1) Input 1
2) Input 2
Press ESC to return to previous menu

Menu 8 — Tipo de Salida Analdgica
Permite seleccionar el tipo de salida analdgica, ya sea de Tensién o de Corriente de cada salida.
(Solo en modelos con salidas analdgicas)

Analog Outputs

1) Output 1
2) Output 2
Press ESC to return to previous menu

R9 www.exemys.com 9
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Menu 9 — Maestro Modbus
Configura al equipo como maestro para realizar un tanel de entradas y salidas

Modbus Master

1) Enabled

2) Disabled

3) Timeout

4) Time between queries

Press ESC to return to previous menu

Menu A — Control RTS |

Permite manejar el pin RTS en el puerto RS232 para la activacion de la transmision en
dispositivos, como por ejemplo un radio mddem.

El pin RTS maneja un temporizado, el cual se activara un tiempo antes de enviar datos por el
puerto serie y se desactivara un tiempo después de finalizar el envio.

En este menu se selecciona la ldgica de encendido y apagado de pin de RTS. Como asi también
los tiempos de encendido y apagado.

RTS control

1) Logic

2) ON Delay

3) OFF Delay

Press ESC to return to previous menu

Menu B — Mostrar Configuracion
Muestra los valores actuales cargados en la configuracién

Current Configuration

Model: RMS1-TT-110-42-2VI-2VI-RM-MB
Modbus: RTU

Serial:
Baud Rate: 9600
Data bits: 8 Bits
Parity: No parity
Slave: 100
Exceptions: Disabled
Divisors:
Input 1: 1
Input 2: 1
Input 3: 1
Input 4: 1
Antidebounce:
Input 1: 10
Input 2: 10
Input 3: 10
Input 4: 10
Analog Inputs:
Input 1: Voltage

Input 2: Voltage
Analog Outputs:
Output 1: Voltage
Output 2: Voltage
RTS Control:
Logic: Normal
RTS ON Delay: 1000 [ms]
RTS OFF Delay: 500 [ms]

R9 www.exemys.com 10
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5 Mapa Modbus

Tipo de Registros Direccion Descripcion

Coil Status 00001 Salida Digital DO1
00002 Salida Digital DO2
00003 a 00016 Reservado

Input Status 10001 Entrada Digital DI1
10002 Entrada Digital DI2
10003 Entrada Digital DI3
10004 Entrada Digital DI4
10005 a 10016 Reservado

Input Register 30001 Entrada Analdgica AIl (1)
30002 Entrada Analdgica AI2 (1)
30003 Entrada Analdgica AI3 o Feedback AO1 (1)(4)
30004 Entrada Analdgica AI4 o Feedback AO2 (1)(4)
30005 Conteo de Entrada Digital DI1 (parte baja) (3)
30006 Conteo de Entrada Digital DI1 (parte alta) (3)
30007 Conteo de Entrada Digital DI2 (parte baja) (3)
30008 Conteo de Entrada Digital DI2 (parte alta) (3)
30009 Conteo de Entrada Digital DI3 (parte baja) (3)
30010 Conteo de Entrada Digital DI3 (parte alta) (3)
30011 Conteo de Entrada Digital DI4 (parte baja) (3)
30012 Conteo de Entrada Digital DI4 (parte alta) (3)
30013 Entradas Digitales (todas en un solo registro)
30014 Salidas Digitales (todas en un solo registro)
30015 Salida Analdgica AO1 (2)
30016 Salida Analdgica AO2 (2)

Holding Register 40001 Entrada Analdgica AI1 (1)
40002 Entrada Analdgica AI2 (1)
40003 Entrada Analdgica AI3 o Feedback AO1 (1)(4)
40004 Entrada Analdgica AI4 o Feedback AO2 (1)(4)
40005 Conteo de Entrada Digital DI1 (parte baja) (3)
40006 Conteo de Entrada Digital DI1 (parte alta) (3)
40007 Conteo de Entrada Digital DI2 (parte baja) (3)
40008 Conteo de Entrada Digital DI2 (parte alta) (3)
40009 Conteo de Entrada Digital DI3 (parte baja) (3)
40010 Conteo de Entrada Digital DI3 (parte alta) (3)
40011 Conteo de Entrada Digital DI4 (parte baja) (3)
40012 Conteo de Entrada Digital DI4 (parte alta) (3)
40013 Entradas Digitales (todas en un solo registro)
40014 Salidas Digitales (todas en un solo registro)
40015 Salida Analdgica AO1 (2)
40016 Salida Analdgica AO2 (2)

(1) Para entradas de tension se leerd 0 a 1000 para 0 a 10V (V x 100)
Para entradas de corriente se leerd 0 a 2000 para 0 a 20 mA (mA x 100)
Si el modelo no tiene entradas analdgicas se leera 0.

(2) Para salidas de tension se leera/escribira 0 a 1000 para 0 a 10V (V x 100)
Para salidas de corriente se leera/escribira 0 a 2000 para 0 a 20 mA (mA x 100)
Si el modelo no tiene salidas y la escritura no tendra efecto.

(3) El valor de los contadores se almacena en memoria no volatil (desde firmware 2.3)
Para cambiar el valor de conteo se deben escribir ambos registros a la vez
Cuando el contador llegue a 1.000.000.000 cuentas volvera a 0.

(4) Si el equipo tiene salida analdgicas vera aqui el valor de feedback.

R9 www.exemys.com "
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Feedback

Para salida de 0-10V, mide la corriente que consume la carga.
Para salida de 4-20mA, mide la resistencia de carga.

Tipo de salida Minimo Maximo Unidad Descripcion
0-10v 5 2000 (*) mAx 100 Corriente por la carga
4-20mA 0 500 (*) Q Resistencia aplicada

(*) Medidos con la tensién maxima permitida de alimentacion

En caso de que la salida analdgica no pueda cumplir con los requerimientos
impuestos por la carga conectada, en sobrecarga en modo tension o en circuito
abierto en modo corriente, se indicara un valor de falla 65535 como valor de

feedback. Ver especificaciones técnicas.

R9 www.exemys.com 12
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6 Maestro Modbus (Tunel de entradas / salidas)

El modo de Maestro Modbus nos permite realizar un tinel de entradas y salidas entre dos
equipo RMS1-RM de modo tal que las entradas digitales y analdgicas de uno se reflejen en las
salidas digitales y analdgicas del otro.

Esta caracteristica esta disponible desde el firmware 1.2 en adelante.
Para que esto funcione correctamente se deben cumplir los siguientes requisitos:

- 2 RMS1-RM con 1 de ellos con el Maestro Modbus habilitado y el otro no
- Mismo Baud Rate de comunicacion

- Misma paridad

- Tipo de Modbus (RTU / ASCII)

- Mismo ID de Modbus

Para que el tinel de analdgicas funcione correctamente las analdgicas de entrada deben ser del
mismo tipo que las analdgicas de salida en el equipo espejo (0-10V o0 4-20mA)

En el equipo que posee el Maestro Modbus habilitado también es posible configurar el Timeout
de respuesta del equipo esclavo y el tiempo entre cada consulta.

Es conveniente que el tiempo entre consultas sea lo mas pequefio posible ya que esto minimiza
el tiempo que tardan en reflejarse los cambios en el otro equipo

Por RS232

RMS1-RM_ZZ EXeMYS

el .'\P
g E
L

Www.exemys.com WwWW.exemys.com

SOEVSDSDEI08 GOEGASSSOSOV0G

RMS1-RM_ZZ EXeMYS

el .'\P
g E
L

WwWW.exemys.com

Wwwv.exemys.com

SOEVSDSDEI08

GOEGASSSOSOV0G
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7 Conversor 0-10V a 4-20mA / 4-20 mA a 0-10V

En el modelo con salidas analdgicas (RMS1-TT-110-42-2VI-2VI-RM-MB) se puede configurar
cada salida para que siga el valor de una entrada analdgica. Esta caracteristica esta disponible
desde el firmware 1.4 en adelante.

En caso de ser necesario el equipo realizara la conversion del valor de 0-10 V a 4-20 mA o
viceversa.

Esta opcién se puede habilitar de manera independiente en la salida 1 y/o la salida 2.

A partir de la version de Firmware 2.1, también se puede seleccionar que ambas salidas sigan
el valor de la entrada analdgica 1;

La configuracién de estas opciones es muy sencilla, simplemente entre a la configuracion de la
salida analdgica y habilite la funcion de “Tunel” presionando la letra T o la funcion “Tunel Doble”
presionando la letra D (solo para la salida analégica 1).

Analog Output -> Output 1

1) Voltage
2) Current

T) Activate Tunnel with analog input 1
D) Activate Tunnel Double with analog input 1 and 2

Si lista la configuracion del equipo, vera entre paréntesis la activacion del tinel que seleccioné:

Analog Ontputs: Analeog COuntputs:
Output 1: Voltage (Tunnel activated) Ontpnt 1: Voltage (Tonnel Double activated)
Output 2: Veoltage Ontpnt 2: Voltage (Tonnel Double activated)
AO1 AO1 AO2
4-20mA 4-20mA 0-10V

RMS1-RM_ZZ EXeMYS RMS1-RM_ZZ EXeMYS

B

WWW.exemys.com
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8 Control del “Pin” RTS

A partir de la versién de firmware 2.0 en adelante, es posible tener el control del pin de RTS,
teniendo la posibilidad de manejar la activacion de la transmisién en dispositivos, como por
ejemplo un radio médem.

El pin RTS maneja un temporizado, el cual se activara un tiempo antes de enviar datos por el
puerto serie y se desactivara un tiempo después de finalizar el envio. Esta opcion se aplica
solo al puerto RS232 del equipo.

Si se coloca el tiempo de ON (encendido) en 0 (cero) el pin de RTS quedara fijo en la légica
seleccionada; No se prendera ni apagara.

De fabrica el manejo de dicho pin viene con la légica configurada como Normal, esto significa
que el pin al encender se coloca en 1(uno) y al apagar en O(cero). La légica invertida, como su
nombre lo indica funciona de forma invertida al encender el pin se coloca en O(cero) y al apagar
en 1(uno).

RMS1-RM_ZZ EXEMYS
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9 Control de salida digital por entrada analogica

En los modelos Entradas Analdgicas y con salidas Digitales (RMS1-TT-110-42-2VI-2VI-RM-MB y
RMS1-TT-110-42-4VI-RM-MB) se puede configurar que cada salida digital se active o desactive
segun el valor que adopte su entrada analdgica vinculada. Esta caracteristica esta disponible
desde el firmware 1.8 en adelante.

Esta opcién se puede habilitar de manera independiente en la entrada Analdgica 1 (vinculada a
la salida Digital 1) y/o entrada Analdgica 2 (vinculada a la salida Digital 2).

La configuracién de esta opcién es muy sencilla, simplemente entre a la configuracion de la
entrada analdgica e ingrese al menu de la letra “P”, en el cual encontrara:

Enalog Input -> Input 1

1) Voltage
2) Current

P) Digital Output 1 Control
Press ESC to return to previous menu

Digital Cutput 1 control with Analog Input 1

1) Enabled

2) Disabled

3) Low value

4) High wvalue

Press ESC to return to previous menu

1) Habilita el control de la Salida Digital x.
2) Deshabilita el control de la Salida Digital x.

3) Se debera ingresa el valor Analdgico bajo, por el cual por debajo de dicho valor la salida
digital se apagara.

4) Se debera ingresa el valor Analdgico alto, por el cual por encima de dicho valor la salida
digital se apagara.

NOTA: En caso de ingresar los valores anteriores en forma invertida; Es decir, el valor bajo
mas grande que el valor alto, el equipo se adapta y realiza el control de la salida digital, de
forma invertida.

En la configuracidn del equipo se veran los valores correspondientes al control de las salidas
digitales de la siguiente manera:

Analog Inputs:
Input 1: Voltage
D01 Control: Disabled
Input 2: Voltage
02 Control: Enabled
Low wvalue: 1000
High walue: 500
Input 3: Voltage
Input 4: Voltage

R9 www.exemys.com 16
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10 Configuracién de fabrica

Tipo de Modbus RTU

Baud Rate 9600 bps

Bits de datos 8 bits

ID de esclavo 100

Excepciones Deshabilitadas

Antirrebote de entradas 10 ms

Divisor de conteo de entradas 1

Tiempo entre consultas (M. Maestro) 0 ms

Tipo de entrada analdgica 0-10Vv

Control de las Salidas Digitales Deshabilitadas

Tipo de salida analogica 0-10Vv

Tunel interno analdgico Deshabilitado

Modo maestro Deshabilitado

Time out (M. Maestro) 1000 ms

RTS Logic Normal

RTS Delay ON 0 [ms]

RTS Delay OFF 0 [ms]
R9 www.exemys.com 17
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11 Especificaciones técnicas

e Alimentacion

Parametro Minimo Maximo

Tension de Alimentacion 10 (1) 30 Vdc

(1) En modelos con salidas analdgicas configuradas en 0-10V, la alimentacion minima debe ser

de 13 V para lograr los 10 Volts de salida.

e Consumo

. ‘s Consumo
Alimentacion -
maximo

mA

12V 25
RMS1-TT-110-42-0X-RM-MB 24V 20 mA
mA

12V 30
RMS1-TT-110-42-4VI-RM-MB 24V 25 mA
12V 35 (1) mA
RMS1-TT-110-42-2VI-2VI-RM-MB 24V 50 (1) mA

(1) La corriente sera mayor cuando se carguen las salidas analdgicas.

o Entradas digitales

Parametro Minimo Maximo
Activacion 3.5 25 Vv
Impedancia de entrada 2 - KQ
Frecuencia de conteo - 1 Khz

e Salidas Digitales

Salidas del tipo NPN Sourcing (Open Collector)

Parametro Maximo Unidad
Tension soportada 45 Vv
Corriente 50 mA

R9 www.exemys.com
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e Entradas Analdgicas

Entrada de 0-10 V

Parametro Valor Unidad
Tension de Entrada 10 \
Resolucion 0.01 \
Impedancia de Entrada 10.7 KQ
Entrada de 0-20 mA
Parametro Valor Unidad
Resolucién 0.01 mA
R de shunt 68 Q

e Salidas Analogicas

Salida de 0-10V

Parametro Unidad
Resolucion 0.01 v
Resistencia de carga minima 500 Q
Corriente de salida maxima 20 mA

Salida de 0-20mA

Parametro Valor Unidad
Resolucion 0.01 mA
Resistencia de carga maxima 500 (*) Q

(*) La carga maxima se calcula con la méxima tensién de alimentacién.

Tension de Entrada (V) Resistencia Unidad
maxima
13 650 Q
15 750 Q
24 1,2 KQ
30 1,5 KQ

R9 www.exemys.com
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